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DISPOSITIF DE TELECOM MAN DE POUR DES MECANISMES D'ENTRAINEMENT DE DISPOSITIFS DE 
FERMETURE POUR DES OUVERTURES DES BATIMENTS. 

Un dispositif de telecommande pour des mecanismes 
d'entraTnement de dispositifs de fermeture pour des ouver- 
tures de batiments, tels que volets roulants, comprend une 
memoire, un emetteur, une unite d'entree, un recepteur et 
une logique de commande. II peut etre mis dans un mode 
d'apprentissage par I'unite d'entree, dans lequel les fonc- 
tions de plusieurs autres dispositifs de telecommande peu- 
vent etre transmises completement dans la memoire. Ces 
fonctions peuvent etre reunies ensuite, par I'unite d'entree, 
pour former des groupes, peuvent etre pourvues de desi- 
gnations de texte en clair et peuvent etre commandees indi- 
viduellement ou par groupes sous les designations 
assignees. A I'interieur d'une installation se composant de 
plusieurs mecanismes d'entraTnement qui peuvent etre tele- 
commandes et des emetteurs de telecommande individuels 
respectivement associes, le dispositif de telecommande se- 
lon I'invention fait fonction de station centrale optionnelle et 
offre a Putilisateur un plus grand contort de manoeuvre ainsi 
que la possibility de configurer la manoeuvre lui-meme. 
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Dispositif de telecommande pour des mecanismes d'entrafnement de 
dispositifs de fermeture pour des ouvertures de batiment 

L'invention se rapporte a un dispositif de telecommande pour des mecanismes 
d'entramement de dispositifs de fermeture pour des ouvertures de batiment 

5 selon le preambule de la revendication 1. Dans le cas des dispositifs de 
fermeture mentionnes, il peut s'agir en particulier de volets roulants motorises a 
I'aide desquels on decrira ci-apres I'art anterieur ainsi qu'un mode prefere de 
realisation de l'invention. Cependant, I'applicabilite de la presente invention ne 
se limite point du tout a ce type special du dispositif de fermeture. Plutot, 

io l'invention peut etre utilisee de la meme maniere par exemple aussi dans des 
portes roulantes, jalousies, portails coulissants ou battants, portes coulissantes 
ou battantes, volets coulissants ou battants et semblable. 

La manoeuvre de volets roulants motorises peut etre divisee en gros en quatre 
15 modes differents de commande (figure 1): 

a) La commande individuelle directe 

La commande se fait via une ligne de reseau a 230V 1 depuis un commutateur 
2 associe au volet roulant respectif, directement sur le moteur 3 qui met le volet 
20 roulant en mouvement. Pour manoeuvrer chacun des volets roulants, il faut se 
rendre vers le commutateur respectif 2 et manoeuvrer celui-ci. 

b) Lignes pilotes 

La commande est effectuee via des lignes pilotes basse tension 4 en 
25 combinaison avec des modules de commande de moteur 5 qui sont associes 
respectivement a des volets roulants individuels. Les modules de commande 
individuels S sont relies entre eux par des lignes pilotes 4 de sorte qu'il est 
possible et de manoeuvrer les volets roulants individuels depuis les modules de 
commande 5 respectivement associes et de manoeuvrer simultanement un 
30 groupe de volets roulants depuis une station centrale 6 via lesdites lignes 
pilotes 4, ce par quoi on parvient a un plus grand confort de manoeuvre. Au lieu 
de lignes basse tension, on utilise aussi des lignes de reseau a 230V en tant 
que lignes pilotes 4. Cependant, I'etendue de fonctions de la manoeuvre est 
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fixee. Des modifications sont liees a un effort relativement important et 
professionnel. 

c) Commande a bus (par exemple bus d'installation europeen, BIE) 
5 La commande des mecanismes d'entraTnement 3 est effectuee ou par des 
acteurs externes a interface de bus, ou les mecanismes d'entraTnement 3 
disposent eux memes respectivement d'une interface de bus. De meme, 
chaque unite de manoeuvre 7 comprend une interface de bus. On peut 
connecter au bus 8 un nombre important d 'unites de manoeuvre 7 et de 
10 mecanismes d'entrainement 3 ainsi qu'une station centrale 9 pour la 
manoeuvre simultanee de plusieurs volets roulants. L'association des 
mecanismes d'entrainement individuels 3 aux unites de manoeuvre 7 ainsi que 
installation d une station centrale 9 sont commandees par logiciel depuis un 
ordinateur a interface de bus qui, a cette fin, est connecte temporairement au 
15 bus 8. Cependant, cette programmation ne peut pas etre effectuee par 
I'utilisateur meme, mais elle exige I'intervention couteuse d'un expert BIE. Au- 
dela de ce fait, les unites de manoeuvre 7 et les mecanismes d'entrainement 3 
a interface BIE coutent cher. 

20 d) Radiotelecommandes 

La commande des mecanismes d'entrainement 3 se fait par des signaux radio 
10 depuis des emetteurs 11. Dans ce cas, le module de commande de moteur 
comprend un recepteur radio 12 et peut former une unite separee du 
mecanisme d'entraTnement 3 ou peut etre integre aussi directement dans ie 

25 mecanisme d'entraTnement 3. 

Tout comme les commandes a bus, les radiotelecommandes se voient 
confrontees eux aussi au probleme de l'association entre les emetteurs et les 
recepteurs. Dans le cas des radiotelecommandes, on distingue pour I'essentiel 
30 les concepts suivants: 

a) Les emetteurs sont enseignes au recepteur respectif (module de commande 
de moteur) lors de la fabrication ou du montage. Le recepteur reagit ainsi a 
tous les emetteurs enseignes. Le nombre des emetteurs qui peuvent etre 
35 enseignes a un recepteur est limite. 
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b) Un 6metteur et un r6cepteur forment une paire de fonction avec des 
adresses determinees. Mais, I'emetteur peut etre enseigne a (copie dans) 
d'autres emetteurs. 

5 c) Aussi bien I'emetteur que le r^cepteur sont munis de commutateurs 
miniatures par I'intermediaire desquels il est possible de regler une adresse 
(debit binaire). Le recepteur reagit uniquement a cette adresse reglee. 

Dans tous ces concepts, I'utilisateur doit manier une pluralite d 'emetteurs de 
10 telecommande et ne peut pas tout simplement modifier ou completer leur 
association faite une fois par ie fabricant a des recepteurs determines, ce qui 
serait par exemple souhaitable en cas de defaillance d un emetteur ou dans ie 
cas de changements dans le mode d 'utilisation de pieces. Presque comme 
dans le cas de la commande sur fil via des lignes pilotes, le contort de 
15 manoeuvre et la flexibility laissent done a desirer. 

Prenant en tant que base cet art anterieur, ['invention a pour objet de creer un 
dispositif de telecommande pour des mecanismes d'entraTnement de 
dispositifs de fermeture pour des ouvertures de batiment, qui offre une 
20 manoeuvre confortable et configurable d'une maniere flexible par I'utilisateur 
meme et qui, au-dela de ce fait, peut etre realise a des couts avantageux. 

Selon I 'invention, cet objet est atteint par un dispositif de telecommande 
presentant les caracteristiques de la revendication 1. 

25 

Des realisations avantageuses de I 'invention sont comprises dans les 
sousrevendications. 

Un avantage essentiel de I'invention reside dans le fait que les emetteurs et les 
30 recepteurs individuels qui sont associes respectivement les uns aux autres 
peuvent etre produits a des couts avantageux dans une configuration minimale, 
car toutes les fonctions complexes de confort et d 'organisation, telle que la 
commande commune de plusieurs mecanismes d'entraTnement, la nouvelle 
configuration ou la reconfiguration de la commande commune, Taction de 
35 copier des emetteurs individuels, la visualisation d associations, d etats et de 
deroulements, sont realisees par une station centrale superieure. Ainsi, dans le 
cas d'une transmission sans fil par exemple, les §metteurs ne necessitent pas 
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d'etage d emetteurde bon rendement, a grande portee. Un autre avantage est 
la mise pratique en service des mecanismes d'entrainement et des emetteurs 
qui peuvent etre associes les uns aux autres deja a I'usine. Si I'utilisateur 
demande un haut degre de confort, il peut acquerir facultativernent, le cas 
5 echeant aussi ulterieurement, une station centrale et peut realiser au moyen de 
celle-ci des fonctions de confort et d 'organisation du tpye susmentionne, a 
savoir de sa propre main, c'est-a-dire sans I'utilisation de services externes 
couteux. Dans !e cas d 'installations plus grandes, il est aussi imaginable 
d'utiliser plusieurs stations centrales. 

10 

Du reste, les emetteurs, les recepteurs et la ou bien les station(s) centrale(s) ne 
doivent pas communiquer necessairement par radio, mais on a aussi en 
particulier la possibilite de la communication sur fil via le reseau d 'alimentation, 
parce que des lignes de reseau doivent etre menees de toute fagon 
15 respectivement vers les mecanismes dentramement Par consequent, les 
notions "emetteur" et "recepteur" doivent etre comprises ici d'une maniere 
generate dans le sens de convertisseurs entre la source de messages et le 
canal de messages ou bien entre le canal de messages et le collecteur de 
messages, et ne doivent pas impliquer deja une communication sans fil. 

20 

On decrira ci-apres un mode de realisation de invention en s'appuyant sur les 
dessins. Sur lesquels: 

La figure 1 montre des concepts de commande pour des volets roulants selon 
25 Tart anterieur, comme decrits auparavant, 

la figure 2 est une representation schematique d'un dispositif de telecommande 
selon la presente invention, 

30 la figure 3 montre un diagramme de deroulement avec certains exemples pour 
des sequences possibles de manoeuvre du dispositif selon I'invention. 

Comme le montre la figure 2, dans une installation avec plusieurs volets 
roulants motorises qui peuvent etre telecommandes et avec des emetteurs de 
35 telecommande 11 individuels associes respectivement a ceux-ci, un dispositif 
de telecommande 13 selon I'invention fait fonction de station centrale 13 qui 
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permet une manoeuvre et une gestion confortables de I 'ensemble de 
1'installation. 

Lors de la fabrication, les emetteurs individuels 11 sont enseignes aux 

5 recepteurs 12 integres dans les mecanismes d'entraTnement 3 des volets 
roulants. Selon I'art anterieur, ceci peut etre effectue de la maniere suivante: 
L'emetteur 11a enseigner est approche jusqu'a une tres petite distance du 
recepteur 12 qui, en etat initial, presente une tres faible sensibilite par un 
amortissement voulu. En agissant sur une touche determinee de commande de 

10 l'emetteur 11 , un signal est emis qui est detecte par le recepteur 12 malgre sa 
faible sensibilite, apres quoi le recepteur 12 entre dans un mode 
d'apprentissage et memorise le code d 'identification (adresse) de l'emetteur 
11, qui est contenu dans le debit binaire recu. Ainsi, I'association de l'emetteur 
11 et du recepteur 12 est atteinte. Le recepteur 12 passe done du mode 

is d'apprentissage au mode de service et augmente, lors de cela, sa sensibilite 
de maniere a atteindre un degre suffisant pour le service voulu. Lors de la 
reception d'un signal, il est toujours verifie si le debit binaire recu presente une 
concordance de I'adresse d'emetteur y contenue avec I'adresse enseignee, et 
e'est uniquement dans le cas d'un resultat positif que Instruction contenue elle 

20 aussi dans le debit binaire recu est executee. Ceci est une de plusieurs 
possibilites differentes de realiser I'enseignement d'un emetteur 11 a un 
recepteur 12. Par exemple, une autre possibility tres facile et sur fil de mettre 
un recepteur 12 dans un mode d'apprentissage reside dans le fait d'appliquer 
une tension determinee i un contact qui est prevu a cette fin sur le recepteur 

25 1 2 et qui est accessible de I'exterieur. 

Certes, une installation se composant de plusieurs mecanismes 
d'entraTnement 3 qui peuvent etre telecommandes, avec des emetteurs 
associes de telecommande 11, est en tant que telle capable de fonctionner, 

30 mais elle n'offre pas un grand confort de manoeuvre. Afin d'augmenter ce 
dernier, on peut ajouter facultativement a I 'installation un dispositif de 
telecommande 13 selon I'invention en tant que station centrale 13. Celle-ci 
comprend un emetteur 14, un recepteur 15, un microprocesseur 16 avec le 
c&blage et la peripherie 17 correspondants associes, une m§moire 18, un 

35 clavier 19 avec des touches de fonction separees 20, une unite d'affichage 21, 
une alimentation en courant 22 avec un tampon 23 en cas de panne de 
secteur, une interface externe 24, un generateur de signaux acoustiques 25 et 
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une interface de communication 26 pour la ligne de r6seau 1. Les composants 
susmentionnes presentent en partie un caractere optionnel, c'est-£-dire non 
pas tous d'entre eux sont absolument necessaires pour la realisation de 
I'invention.- D'une maniere avantageuse, le clavier 19 et I'unite d'affichage 21 
5 peuvent etre r§unis pour former un 6cran sensible aux touches (touchscreen). 

La premiere etape pour I'integration d'une station centrale 13 dans une 
installation de volets roulants qui peut etre telecommandee est I'apprentissage 
des emetteurs individuels 11 existants. A cette fin, I'utilisateur met la station 

10 centrale 13, par une instruction correspondante, dans un mode 
d'apprentissage, I'emetteur a enseigner 11 est place a proximite de la station 
centrale 13, une touche correspondante de fonction de I'emetteur 11 est 
actionnee, et, au moyen du signal emis la-dessus de la station centrale 13, 
I'adresse de I'emetteur 11 ainsi que les codes de commande de celui-ci qui 

15 declenchent respectivement des fonctions determinees du rnecanisme associe 
d'entrainement 3 de volet roulant, sont memorises dans la mernoire 18 de la 
station centrale 13. Une caracteristique essentielle du procede d'apprentissage 
est un deroulement automatique aprds I'initiation realisee, c'est-a-dire 
I'ensemble de I'etendue des fonctions de I'emetteur 11 est enseigne toujours 

20 en entier et non pas chaque fonction partielle individuelle (par exemple EN 
HAUT, EN BAS, STOP) separement. Lors de I'apprentissage, I'utilisateur peut 
assigner a chaque adresse d'emetteur une designation de texte en clair qui 
indique le lieu et/ou la fonction du rnecanisme d'entrainement 3 associe a 
I'emetteur 11, (par exemple "salle de sejour a gauche", "salle de bains premier 

25 etage"), et qui, naturellement, peut etre modifiee ulterieurement. 

Lorsque tous les emetteurs individuels souhaites 11 sont enseignes a la station 
centrale 13, les mecanismes d'entraTnement 3 associes peuvent etre 
commandes facultativement depuis I'emetteur individuel 11 respectivement 

30 associe ou depuis la station centrale 13. Lorsqu'un rnecanisme d'entraTnement 
3 est manoeuvre depuis la station centrale 13, celui-ci peut etre choisi par le 
clavier 19 sous sa designation assignee lors de I'apprentissage de lemetteur 
associe 11, ce qui simplifie enormement la manoeuvre dans le cas d'un plus 
grand nombre de mecanismes d'entraTnement 3. Dans le cas d'une 

35 transmission sans fil, I emetteur 14 de la station centrale 13 presente une 
portee considerablement plus grande qu'un emetteur individuel 11, de sorte 
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qu'il est possible d'atteindre depuis une station centrale 13 tous les 
mecanismes d'entraTnement 3 de volets roulants d'une maison. 

Au moyen des designations des emetteurs enseignes 11. I'utilisateur peut 
5 composer aussi des groupes ou blocs, tels que tous les volets roulants d'une 
piece determinee, d'un etage determine, d'un c6te determine de la maison ou 
tous les volets roulants de pieces ayant une fonction determinee, par exemple 
de toutes les chambres a coucher. Les emetteurs 11 ne sont enseignes qu'une 
seule fois et peuvent etre utilises plus tard aussi dans plusieurs groupes 
10 chevauchants. Ces groupes ou blocs peuvent etre subordonnes par I'utilisateur 
a des deroulements determines de fonctions, comme par exemple a une 
commande dependant de I'heure ou a une commande via des capteurs de 
lumiere, de temperature, de vent ou de pluie. Naturellement, des groupes une 
fois etablis peuvent etre modifies par I'utilisateur en tout temps selon les 
15 besoins, et il est aussi possible de stationner ou d'effacer des mecanismes 
d'entraTnement 3 particuliers, c'est-a-dire des les enlever provisoirement ou 
permanentement de la manoeuvre via la station centrale 13. 

D'une maniere appropriee, le maniement de I'utilisateur de la station centrale 
20 13 est commande par menu depuis une interface utilisateur/systeme 
enti&rement graphique, ce qui garantit une manipulation facilement a apprendre 
par chacun aussi bien des fonctions confort de manoeuvre telles que la 
fermeture ou I'ouverture par groupes de volets roulants, que des fonctions 
d 'organisation telles que I'apprentissage, le groupement, I 'association de 
25 fonctions, le stationnement ou I'effacement. A cette fin, on peut prevoir aussi, 
pour completer le clavier 19, un dispositif indicateur du type connu dans des 
ordinateurs blocs-notes (tel que le touchpad), ou, comme deja mentionne, le 
clavier 19 et I'unite d'affichage 21 peuvent etre reunis pour former un ecran 
sensible aux touches. Le generateur de signaux acoustiques 25 sert a soutenir 
30 la transmission de messages de la station centrale 13 a I'utilisateur. 

Au-dela de ce fait, certaines fonctions, de preference organisatrices, peuvent 
etre pourvues d'un mot de passe afin d'eviter une modification non 
intentionnelle, en particulier par des personnes non autorisees. Ce sont en 
35 particulier des fonctions telle que la modification des reglages de base de 
I'unite centrale (configuration d'affichage, structure de menu, mot de passe) ou 
la modification de groupements ou d 'associations de fonctions des 
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mecanismes d'entraTnement 3 a manoeuvrer qui entrent en ligne de compte 
pour cela. 

En ce qui concerne la communication entre la station centrale 13 et les 
5 recepteurs 12 des mecanismes d'entraTnement 3 individuels, ceux-ci sont 
adresses en serie dans un intervalle approprie apres avoir, par exemple, choisi 
un groupe et donne 1'instruction pour la fermeture, les signaux respectifs 
pouvant etre emis une seule fois ou a plusieurs reprises. Les signaux peuvent 
contenir les instructions EN HAUT/STOP/EN BAS ou des fonctions speciales. II 
io est aussi imaginable qu'une instruction est repetee jusqu'a tant qu'un nombre 
maximal donne d'essais d 'emission soit atteint ou que le recepteur 12 a accuse 
reception du signal, ce a quoi ce dernier doit disposer naturellement d'un 
propre emetteur. Dans ce cas, il est aussi imaginable qu'un recepteur 12 emet 
de soi meme certaines informations, comme par exemple en ce qui concerne 
15 I'apparition d'un derangement dans le mecanisme d'entraTnement 3, a la 
station centrale 13, qui evalue celles-ci et les represente sur son affichage 21 
ce qui peut etre lie a une signalisation acoustique par le generateur de signaux 
acoustiques 25. 

20 L'interface externe 24 prevue en tant que composant de la station centrale 13 
peut etre par exemple une interface en serie du type connu (par exemple USB) 
et peut etre utilisee pour connecter la station centrale 13 a un ordinateur 
individuel (Ol) afin de sauvegarder la configuration de systeme enregistree 
dans la memoire de celle-ci sur un support de donnees ou afin d'etablir la 

25 configuration de systeme depuis ledit ordinateur individuel. L'ordinateur 
individuel pourrait etre utilise aussi pour la manoeuvre et la visualisation. 
L'enseignement des emetteurs individuels 11 a la station centrale et Taction de 
copier une adresse d'emetteur individuel dans un emetteur de reserve 11, par 
exemple en cas de perte ou defaut d'un emetteur individuel 11, entrent en ligne 

30 de compte comme autres applications d'une interface externe 24. Dans ce cas, 
le procede d'enseignement ou de copier pourrait etre initie simplement par le 
fait que I'emetteur individuel 11 a enseigner ou bien a pourvoir d'une adrese 
memorisee dans la station centrale 13 est connecte a I 'interface 24 et que la 
fonction correspondante, l'enseignement ou bien Taction de copier, est activee 

35 sur la station centrale 13. 



BNSDOCID: <Ff) 28121 10A1 J_> 



2812110 



[.'interface 26 prevue pour la communication via la ligne de r6seau 1 vise a ia 
possibility d'une telecommande et/ou d'une interrogation de I'etat a distance 
du dehors du batiment ou depuis une station hierarchiquement superieure. 
Mais de I'autre c6t6, il est aussi imaginable de realiser la communication entre 

5 la station centrale 13 et les rScepteurs 12 des mecanismes d'entrainement 3 
non pas sans fil, mais sur fil via les lignes d 'alimentation 1 qui doivent §tre 
menees de toute fa?on vers ies mecanismes d'entrainement 3 individuels. 
Dans ce cas, I'emetteur 14 qui transforme les instructions de manoeuvre 
donnees par la station centrale 13 en un signal apte a la transmission aux 

10 mecanismes d'entrainement 3, en regie generate en un signal a haute 
frequence, ainsi que le recepteur 12 dans le mecanisme d'entrainement 3 
presenteraient deja respectivement une interface 26 vers le reseau 
d 'alimentation 1. De telles interfaces sent I'art anterieur, et, pour cette raison, 
elles n'ont pas besoin d'etre expliquees ici plus en detail 

15 

Pour une meilleure comprehension du mode de fonctionnement du dispositif de 
telecommande 13 selon Tinvention, la figure 3 montre un exemple d'un 
diagramme de deroulement qui explique graphiquement la relation logique et la 
suite temporelle de certaines fonctions essentielles des fonctions decrites ci- 
20 dessus. 
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Revendications 

1. Dispositif de telecommande pour des mecanismes d'entraTnement de 
dispositifs de fermeture pour des ouvertures de batiment, comprenant une 
memoire, un emetteur et une unite d 'entree, caracterise par le fait qu'il 

5 comprend un recepteur (15) et une logique de commande (16, 17) qui 
agissent de concert avec les autres composants de telle maniere que le 
dispositif de telecommande (13) peut etre mis dans un mode 
d'apprentissage par I'unite d'entree (19, 20), dans lequel, au moyen du 
recepteur (15), les fonctions de plusieurs autres dispositifs de 

io telecommande (11) peuvent etre transmises completement dans la 
memoire (18), et que les fonctions mises de cette maniere dans la memoire 
(18) peuvent etre commandees par I'unite d'entree (19, 20). 

2. Dispositif de telecommande selon la revendication 1, caracterise par le fait 
que la transmission d 'instructions aux recepteurs (12) qui sont associes 

15 respectivement aux mecanismes d'entraTnement (3) a commander, est 
effectuee sans fil par des signaux electromagnetiques. 

3. Dispositif de telecommande selon la revendication 1, caracterise par ie fait 
que la transmission d 'instructions aux recepteurs (12) qui sont associes 
respectivement aux mecanismes d'entraTnement (3) a commander, est 

20 effectuee par des signaux sur fil via le reseau d 'alimentation (1). 

4. Dispositif de telecommande selon I'une ou plusieurs des revendications 
precedentes, caracterise par le fait que la transmission des fonctions d'un 
dispositif de telecommande (11) dans la memoire (18) se deroule 
automatiquement apres son initiation. 

25 5. Dispositif de telecommande selon I'une ou plusieurs des revendications 
precedentes, caracterise par le fait qu'il comprend une unite d'affichage 
graphique (21). 

6. Dispositif de telecommande selon I'une ou plusieurs des revendications 
precedentes, caracterise par le fait que les fonctions mises dans la 
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memoire (18) peuvent etre reunies, au moyen de I'unite d'entree (19, 20), 
pour former des groupes qui peuvent etre commandes en commun. 

7. Dispositif de telecommande selon I'une ou plusieurs des revendications 
precedentes, caracterise par le fait qu'il est possible, au moyen de I'unite 
d'entree (19, 20) et de I'unite d'affichage (21), d'associer aux fonctions 
mises dans la memoire (18) des designations qui peuvent etre choisies 
individuellement ou par groupes et qui sont elles aussi mises dans la 
memoire (18). 

8. Dispositif de telecommande selon la revendication 7, caracterise par le fait 
que les fonctions mises dans la memoire (18) peuvent etre commandees 
par I'unite d'entree (19, 20) au moyen de leurs designations associees. 

9. Dispositif de telecommande selon I'une ou plusieurs des revendications 
precedentes, caracterise par le fait que les fonctions mises dans la 
memoire (18) peuvent etre commandees individuellement ou par groupes 
en fonction de la date et/ou de I'heure et/ou de signaux de capteurs 
externes. 

10. Dispositif de telecommande selon I'une ou plusieurs des revendications 
precedentes, caracterise par le fait qu'il offre a I'utilisateur, au moyen de 
I'unite d'affichage (21) et de I'unite d'entree (19, 20), une interface 
graphique utilisateur/systeme. 

1 1 . Dispositif de telecommande selon I'une ou plusieurs des revendications 
precedentes, caracterise par le fait qu'il presente en plus de I'emetteur 
(14) et du recepteur (15) au moins une interface (24, 26) se pretant a la 
transmission de donnees. 

12. Dispositif de telecommande selon la revendication 11, caracterise par le 
fait que, par I'interface (24, 26), des fonctions mises dans la memoire (18) 
peuvent etre copiees dans un autre dispositif de telecommande (11) et/ou le 
contenu de la memoire (18) peut etre lu. 

13. Dispositif de telecommande -elon la revendication 11 ou 12, caracterise 
par le fait que, par I'interfai v 24, 26), des informations d'etat peuvent etre 
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appelees du dehors et des fonctions de manoeuvre peuvent etre 
declenchees du dehors. 

14. Dispositif de telecommande selon I'une ou plusieurs des revendications 
pr6c6dentes, caracterise par le fait que des accuses de reception des 
5 m6canismes d'entrainement (3) ^ commander peuvent etre re?us au moyen 
du recepteur (15) et peuvent etre representes par I 'unite d'affichage (21) 
et/ou etre signales de maniere acoustique. 
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Fig. 1 (art anterieur) 
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